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Curso:

SIMULACION DE SOCAVACION
EN PILARES DE PUENTES CON
HEC RAS

CLASE 1: Fundamentos y configuracion basica en HEC-RAS para analisis de socavaciéon

. Tipos de socavacién:
General, contraccién y local (énfasis en socavacién local).

. Factores que influyen en la socavacién en pilares:
Geometria del pilar.
Tipo de lecho.
Velocidad del flujo y profundidad.

+  Modelado en HEC-RAS:
Criterios para usar modelo 1D vs 2D.
Importacién de geometria del caucey puente.
Asignacién de estructuras de puente.
Pardmetros hidraulicos relevantes para socavacion.

. Introduccién a los métodos de calculo de socavacién en HEC-RAS:
Métodos de Laursen, Froehlich,y CSU (Colorado State University).
Limitaciones de cada método.

«  Ejercicio practico inicial:
Ingreso de puente.
Definicidon de seccidn critica.
Visualizacién del pilar y flujo.

CLASE 2: Simulacién, interpretacién de resultados y recomendaciones

« Simulacién de flujo y calculo de socavacién:
Correr el modelo con flujo constante y flujo no permanente.
Calculo automatico de socavacién en estructuras de puente.

- Andlisis de resultados:
Profundidad estimada de socavacion local.
Comparacién entre métodos (CSU vs Froehlich).
Ubicacién y magnitud de la socavacion maxima.

«  Visualizacién en el perfil longitudinal y tabla resumen

- Recomendaciones de proteccion:
Estrategias para mitigar la socavacién (enrocado, pilotes profundos, aletas).
Consideraciones de disefio estructural.

. Discusién de errores comunes y validacion:
Problemas en la entrada de datos.
Validacién con férmulas empiricas externas.

. Cierre con caso real (breve):
Ejemplo documentado de socavacion real en Peru o Latinoamérica.
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